
3D ikusmen bidez 
gidatutako Fanuc 
robot industrialen 
erabilera anitzeko 
plataforma

EKIPO ETA OSAGAI GARRANTZITSUENAK

 Argi egituratuko teknologia oinarri duten 3D ikusmeneko zenbait ekipamendu 

Argi egituratuko teknologia oinarri duten 3D ikusmeneko zenbait ekipamendu 

 Fanuc robot antropomorfikoa 

Fanuc M710iC/50 robot antropomorfikoa Fanuc M-900iA-400L robot antropomorfikoa Fanuc ArcMate 

100iC robot antropomorfikoa Fanuc R2000iB/210F robot antropomorfikoa 

 Junturaren jarraipen-sistema: Servorobot Powerbox + PowerCam 

Junturaren jarraipen-sistema: Servorobot Powerbox + PowerCam 

 Kempi Kemparc 450 soldadura-ekipamendua 

Kempi Kemparc 450 soldadura-ekipamendua 

 Roboguide V8.3075 (RevJ): Fanuc robotak offline simulatzeko eta programatzeko SWa. 

Roboguide V8.3075 (RevJ): Fanuc robotak offline simulatzeko eta programatzeko SWa. 

Tamaina eta ezaugarri desberdinetako sei ardatzeko zenbait robot antropomorfiko industrialez osatua, bai eta 

robotetan txerta daitezkeen zenbait kamera industrialez ere. Aplikazio bakoitzerako, robot-kamera konbinaziorik 

egokiena hautatu behar da. Fanuc M710iC/50 2.050 mm 50 kg Fanuc M-900iA-400L 3.704 mm 400 kg Fanuc 

ArcMate 100iC 1.633 mm 7 kg Fanuc R2000iB/210F 2.655mm 210 kg Junturaren jarraipena: Servorobot 

Powerbox + PowerCam Roboguide: Offline simulatzeko eta programatzeko SWa Kempi soldadura-

ekipamendua 



APLIKAZIO-EREMUAK

Aplikazio robotizatuetarako malgutasuna

Robot bidezko kalitate kontrola

Robot bidezko manipulazio aurreratua

Robot bidezko osagai-fabrikazioa eta -mihiztatzea 



AKTIBOAK ESKAINTZEN DITUEN ZERBITZUAK

Aholkularitza teknologikoa eta ekonomikoa

Premiaren azterketa. SoA Azterketa teknologikoa. Bideragarritasunaren ebaluazioa. Kontzeptu-proba.

Aplikazio robotizatuetarako malgutasuna

Piezak detektatzea eta lokalizatzea robota posizionatzeko.

Diseinua, prototipatzea eta baliozkotzea

Kontzeptu-diseinua, simulazioa, soluzioaren arkitektura, segurtasun-azterketa Prototipatzea, 

programazioa eta baliozkotze esperimentala. Transferentzia teknologikoa.

Robot bidezko kalitate-kontrola

Piezen kontrol dimentsionala, osotasunarena eta akatsena, robotak eta 3D ikusmena baliatuz

Robot bidezko manipulazio aurreratua

Pick and place manipulazioa

Robot bidezko osagai-fabrikazioa eta -mihiztatzea

Roboten doitasunaren hobekuntza Zulaketa, errematxaketa, zigilatzailearen aplikazioa, fabrikazio 

aditiboa, torlojutzea, bizar-kentzea, osagai-muntaketa.

Trebakuntza eta sentsibilizazioa

Erakustea. Workshopak (> 1 egun). Trebakuntza (> 1 egun)



AKTIBOA KUDEATZEN DUEN ERAKUNDEA
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