Manipulazio-zelula robotizatu eta serbokontrolatuak dira, kable-robotikan eta ikusmen-sistemetan eta objektuak

ezagutzeko sistemetan oinarrituak, abiadura handiko pick&place lanetarako.

EKIPO ETA OSAGAI GARRANTZITSUENAK

» 4 askatasun-graduko kable-robota
4 askatasun-graduko kable-robota

» Huts bidez manipulatzen den atzaparra
Huts bidez manipulatzen den atzaparra

» Ikusmen-sistema
Ikusmen-sistema

» Uhal garraiatzaileak
Uhal garraiatzaileak

APLIKAZIO-EREMUAK

Robot bidezko manipulazio aurreratua
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AKTIBOAK ESKAINTZEN DITUEN ZERBITZUAK

Abiadura handiko PickAndPlace manipulazioa
Manipulazio robotizatua eta serbokontrolatua, kable-robotikan eta ikusmen-sistemetan eta objektuak

ezagutzeko sistemetan oinarritua, abiadura handiko pick&place lanetarako.
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